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Podstawowe cechy charakterystyczne

ukladu MCY 7BBON
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8-bitowe slowo danyoh;

Stala lista 78 instrukoji;

Odregbne szyny danych i adresdw;

8-bitowa jednostka arytmetyczno-logiczna /ALU/ =
mozliwodolg praoy w systemie BCD,wsystemie binar-
nys na glowach podwd jnej dtugoéoi;

Bezpodrednie adresowanie pamigol o pojemnocéol do 64
kba jtéw;

Szeéé B~bitowyoh re jestrdéw ogbélnego przeznaczenia
dostepnyoh dla programisty;

8~bitowy akumulator;

8-bitowy rejestr instrukoji;

16~-bitowy licznik rozkazdw;

16-bitowy wskainik stosu;

Kanal bezpodredniego dostepu do pamigol /DMA/;

k Bposoby adresowanila pamigoij

Wielopoziomowy, wektorowy system przerwat;
Programowe rozwigzanie stosu w pamigol RAM;
Dwufagowy zegar o maksymalne] czestotliwodol 3 MHs;
Trzy naplgoia zasilania +12 V; +5 V; =5 V;
!spi}praoa £ ukladami TTL /poza wejscicmi segaro~
wym .
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Uklad wyprowadzen

Opis wyprowadzed

ain 3] v [§ 2y A15 - A, - wyjdola treystanowe] sazyny adreso-

s [2] ERM /ADDRESS BUS/ wej dostaroza)aoe) adresy do pamig-

n, [3] 58 A ol /8 x 64 kbitéw/ 1lub wskagujaoe}]

ns [ 7] Ay numer urzadeenia We /Wy /%12 ursadzef

U E 6] A zewnetrenyoh/,

07 [§] ERY

oy 1] 3 4 D7 = Dy - weldola/wyJdoia trzystanowe ] dwukie-

o I8 - /DATA BUS/ runkowsj szyny danych pozwalajgce

o @] R na kxomunikowanie sig¢ jednostki cen~-

- - tralne) = pamigoig i urrgdrzeniami

vgg [i] po] A, 'G/".

Restr B R SYNRCH - wy}4ole sygnalu synobronigaoji, Sy~
etk (5 %g‘m” /g}g§§%3NIZIHG gnal okredla pocszgtek katdego oyklu
w1 [ 7 2, DaSEYNoOwego,

*; [ E L

mre [ie] 23 g DBIN - wyjéole sygnalu waskazujgcego zewng-

pam [17] 2d wair /DATA BUS IN/ treznym urzgdreniom stan oczekiwania

#& [ig] 23 reanv jednostki centralnej na dane,

syne [ 23] @,

uee B Z1) wLDA

READY we Jéole sygnalu weskazujgoego Jednostce centralnej dost¢pnoéé danych
na skynle, Sygnal Jest uiywany do synohronizaoji CPU £ pamiecis lub
urzgdzeniaml We /My. Je2ell po wysianiu adresu jednostka centralna
nie odblerze sygnalu na wejsolu READY,wejdzie w sian oozekiwania
/WAIT/ 1 pozostanie w nim do momentu pojawienia sie stanu wysokiego
na linii READY.

WAIT wyjécle sygnailu potwierdszajgcego stan ocozekiwania Jednosiki centra-
lnej.

WR wyjécle sygnaiu zapisu do pamicoi lub transmisji danyoch dourszgdsef

/WRITR/ wyjécia, WH jest w stanie niskim, gdy dane wyohodzgoe £ jednostki
centralnej sy stabilne.

HOLD we jdolie sygnalu zadajgoego od jednostki centralnej przejgcia kon-
troli nad zewnetrsmag segyng adresows 1 szyng danych prass urzgdze~
nia gewngtrzne. W nastepstwie tego sygnalu jednostks centralna sza-
wiesza awoja pPracg, wprowadza szyne adresows i ssyng danyoh w stan
trreol 1 wysyla sygnal HLDA.

HLDA wyjdoie sygnalu potwierdzajacego motliwoéé przejg¢olis kontroll nad

/EgﬁgowLEnan/ szyng danyoh 1 ezyng adresows przer urszadrenia sewngirzne /reali-
zacja bezpodredniego dostepu do pamigei/.

INT wejbole sygnalu prrerwania, Sygnal tem okredla tadanie prrerwania

/ggﬁw wykonywanego programu. Sygnal nie jest akoeptowany wéwozas,gdy sys-

tem jest w stanie HIDA lub prrersutnik stanu prserwania wyserowany.



INTE - wyjécie sygnalu okreélajgoego stan przersutnika prrerwania. Prze-

/ggigggng rrutnik ten jest zerowany samocgynnie po otrzymaniu sygnalu RESE?T
lub rozpoozeoin obalugi przerwania.

RESET - wejdcle sygnalu zerowanla. Jednostka centralna po odebraniu tego
sygnatu zeruje licznik rogkazéw i przerzutniki sygnaldéw INTE 1
HLDA.Nie serowane sg: akumulator, rejestr bitéw warunkowych, re~
Jestr wskasZnikdéw stosu, rejestry ogdélnego przeznaczenia. Sygnal
RESET musi byé w stanie aktywnym przegz minimum J cykle zegarowe.

gis P ~ wejSola sygnaldéw gegarowych. Sg to jedyne wejécia niewspéipracu-
jgoce z ukladami TTL.

USS‘ UDﬁ’ ch, - wejdola zasilajsgce.

U

Parametry dopuszczalne /u, = 0 v/

Oznaczenie Nazwa Jedn, Wartodé
min 8ax
Uaot Uppr Usg| NePigole zasilania v ~0,3 20
Uy Napiecie na pozostailych Y ~0,3 20
wyprowadzeniach
PD Moo rozprasgzana w 1,5
tanb Temperatura otoozenia w ozasie
Pracy
NCY 7880X ¢ 0 +70
MY 6880K S -40 +85
tatg Temperatura przechowywania
MCY 7880K % ~40 +125
MCY 6880X % =55 +12%
Parametry charakterystyczne statyczne
/Upp = 12V 2583 Upy = 5V £5%5 Upy = =5 ¥ £5%; Ugg = O V;
tamb * Yaab min T tasd max’
Oznaczenie Fazwa Jedn, Wartodé Warunki pomiaru
min mEXx
U Napieclie we jicia zegaro- v Usa=1 | Uqgat+0,8
ILC wego w stanie niskim 98 85"
U Kapleole wejdcia megaro- v 9 U+
THe wego w stanie wysokim 2
U Napieolie we jdoiowe ¥ Uga=t | U, 0,8
IL w stanie niskim 58 85t




cd, tabl,

Oznaczenie Nazwa Jedn. Wartosé Warunki pomiaru
min maX
U Napieoie we jdoiowe v b P ) Upptt
18 w stanie wysokim = cc*
U Rapieoie wyjéoliowe A § 0485 | Iny = 1,9 md
oL $ oL ’
w stanie niskim : wesystkie wyidols
U Napigcie wyjsciowe v 3,7 I =150
0" w stzniu wysokim ! oH * pA
I Prad sasilania podosas mA 70
Pbav | pracy /wypr. U/
I Prgd zasilania podoszas mA 80 t.y = 480 n»
Clay pracy /wypr. Uyy/ L
Préd rasllania podosas mA 1
TaBey rracy /wypr. Ugp/
Iy WejSoiowy prad uplywu R»A +10 Uss < UI < Ucc
1 Prgd upiywu we jéé RpA 10 Voo & Uy &
1c gzegarowyoh 53 c “hn
Itp ggg_ogplm we jdé pA -100 Ugg < Uy < Ugg +0,8Y
I Prad uptywu wyjéé pA +10 U = U
Ly dan¥0h11 adre::wgoh T UADDR/DATA cco P
w stanie wysokie - = +
bzt ADDR/DATA = U5+ 0s

Parametry charakterystyczne dynamiczne
/UDD e 12 V +5%; UCG = 5 V +5%; UBB = =5 V 4+5%; USS = 0 V;

taab * asd min 7 Yamb wax/
Osnaogenie Nazwa Jedn, Yartosd
min max
tay Okres tegara p-¥ ] 0,48 2
tpo ti’ Cegas narastania i opadania ns 0 50
impulséw zegarowych
tm Szerokodé impulsu fazy p, ns 60
t” Szerokodé impulsu fary ’2 ns 220
t Opéfnienie narastajgcego zboosa ns 0
" fazy 92 wzgledem opadajgoego
sbooza” faxzy ’1
t Opdﬁnion:lo narastajgcego sbooss ns 70
b2 fasy ’l1 wzgledem opadajgcego
ghoose <fazy ¢1




od. tabl.

Wartodé
min max

Ognaozenie Nazwa Jedn.

tDJ Opé#nienie narastajgoego zbooza ns 80
fazy ﬂé wzgledem narastajgcego
zbooza faey 51

DA Opéfénienie sygnalu adresowego ns 200
wzgledem narastajgcego zbooza
fagy 92

Opéénienie wylécia danych wzgleg~ ns 220

oD dem narastajgcego zbooza f,

0C Opéénienie wyjscia sygnaldéw SYNC, ns 120
» WAIT, HLDA wzgledem narastAa-
Jgcego zbocza fae ¢1 1lub ’2

Opéénienie wyjéola sygnalu DBIN ns 25 140
wzgledem narastajgocego zbocza
fazy ’2

i) 4

Opéénienie wejsocia szyny danych ns tnr
w stan oczekiwania na przyjgole
danych wzgledem narastajgcego
zboosa #,

b1

Czas podtrzymania danyoh wejéoio~ ns 30
wych wzgledem opadajgoego sboora
fazy ¢1 przy DBIN = 1

DS1

tnsz Czas podtrzymania danych we jécio- ns 150
wych wzgledem narastajgcego gbocza
fasy ¢2 przy DBIN = 1

tDH Csas podirzymania danych wejScio=~ ns uwaga 1
wych wzglqedem narastiajgoego zbocsa
fazy ’2 prsy DBIN = 1

t Opéénienie zmiany stanu sygnalu ns 200
1B INTE wzgledem narastajgcego zboosa
taszy @,

tns Csas podtrzymania sygnalu READY ns 120
wzgledem opadajgoego zboosza
fazy 2,

tﬁs €zas podtrzymania sygnalu HOLD ns 140
wzgledem narastajgocego zboorza
fazy “2

15 Czas podirzymania sygnalu INT ns 120
wegledem opadajacego zbocsza
fagy ﬂa

t Czas podtrsymania sygnaléw READY ns 0
R INT, HOLD wegledem opadajgoego
zbocza fazy ﬁa

t Opdéénienie wejécia wyjsé adreso- na
D wych 1 danyoh w stan wysokiej 120
impedancjl w stanie HOLD

Czas podirzymania adreséw przed
AW sygnatem WR o e AL




ou, tabl,

Oznaczenie Nazwa Jedn. Wartosé
®min nax
t Csas podtrzymania danyoh wyjécio~ ns uwaga 3
¥ wyoh prred sygnalem gi =
t Ceas podtrzymania danyoh wyjfoio- ns uwags &
wD wych po sygnale WR y e
tya Csas pozoptawania adresdéw po ns uwege &
sygnale WR
tﬂr Opbfnienie we jdoia wyjdé adreso~ ns uwaga 5
wyoch 1 danyoh w stan wysokie)
lmpedancji wsgledem narsstajgoe-
&0 Bbooka nnng
tyyp Opéénienie wejdoia wyj)éé adreso- ns uwage 6
wyoh 1 danyoh w stan wysokis}
1npodana§1 wugledem narastajqoego
sboosza
tm Cgas podtrs ia adresdéw po ns -20
sygnale DBIN podozas HLDA = 1
Uwaga 1, Mniejssgy spodrdd: tD! lub 50 us
Uwaga 2. t)p=2 th - tBJ - tr = 140 ns
Uwaga 3, tD' an th - tDJ p Wy ™= 170 ns
Uwaga A, Jesell HLDA = 0O t'n = by, = tD3 + 4,4+ 10 ns,
Uwaga 5. tHr = tBJ + b, - %0 ns
Uwaga 6. t!! = tp3 + tr -~ 10 ns
Parametry dynamiczne pojemnosci
/Opp = =5 Vi Upg = Upp = Ugg = O V5 0 = Yoty min + Yanb max
Oznaozenle Nagzwa Jedn. Wartodd Warunki
nin naXx pomlarun
c, Pojemnodé wejéé segarowych oF 17 25 f =« 1 MBS
: wyprovadzenis
Cy Pojemnoéé wejéolowa PP 6 10 ::;:%:r:‘,?’;s
Co Pojemnoss wyjéciows PR 10 20
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Definicje parametréw dynamicanych



